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企业概况/01基本资料

公司定位：

面向航天航空及军工领域，围绕激光及图像处理的光电载荷设备的“硬科

技”企业，公司集产品设计、研发、集成测试于一体，致力于提供先进激光控

制系统、微型面阵激光雷达、高速信号处理、视频及图像处理等光电类产品和

系统解决方案。

公司成立于2012年，团队主要成员来自于中科院、国防科大、北航等院所

及高校，具备多年的型号研制经验。与中科院相关院所及北航、哈工大等高校

建立了联合实验室，成员包括“国家万人计划”、“中科院百人”以及研究员

和高工等。

公司发展：

公司获得重庆市政府投资，在重庆九龙坡区成立全资子公司，并建立标准

电装集成生产线，承担产品的研制及批量生产。

核心产品：

（一）机载/弹载图像处理设备；

（二）双波长激光测照一体机；

（三）全固态激光雷达产品；

1.1 公司简介

北京公司

重庆公司



北京华科博创

重庆子公司

1.2 公司发展

**子公司（筹）



GJB9001C-2017质量管理体系军工保密资质 高新技术企业

1.3 企业资质



1）高精度高频脉冲恒流源控制技术

2）窄脉冲大电流恒流源控制技术

先进半导体激光器恒流驱动控制产品

1）面发射双向激光通信技术

2）高速远距离水下通信技术

水下/自由空间激光通信系统

03 1）轻小型高帧频全固态面阵激光雷达总体技术

2）高功率激光源及自适应驱动控制技术

全固态面阵激光雷达

04 1）机载/弹载高帧频图像处理技术

2）远距离紫外相机：微小火源自动识别技术

图像处理

一
激光控制及通信技术

1）半导体激光器恒流源控制板

2）水下/自由空间激光通信系统

二
全固态激光雷达及图像处理

1）全固态面阵成像激光雷达

2）高性能图像处理系统

01

02

1.4 技术方向
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2.1 产品简介



2.2 技术参数



2.3 应用领域
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弹载图像设备 机载图像设备

紫外相机 高光谱成像仪



指标 帧频 分辨率 距离 信源 结构 重量 体积

参数 300Hz 1080p 10km 可见光/红外 矩阵 1kg 120*120

3.1高帧频弹载图像跟踪处理设备

应 用 领 域

◼ 导 弹 图 像 处 理 、 机 载 图 像 处 理

◼ 艇 载 图 像 处 理 、 星 载 图 像 处 理

产 品 特 点

◼ 高 帧 频 图 像 识 别 处 理

◼ 支 持 可 见 光 、 红 外 图 像

◼ 目 标 识 别 、 目 标 跟 踪



指标 帧频 分辨率 距离 信源 通道 重量 体积

参数 60Hz 1080p 10km 可见光/红外 5路 1kg 180*150

3.2 机载多信源侦查图像处理设备

应 用 领 域

◼ 导 弹 图 像 处 理 、 机 载 图 像 处 理

◼ 艇 载 图 像 处 理 、 星 载 图 像 处 理

产 品 特 点

◼ 高 帧 频 图 像 识 别 处 理

◼ 支 持 可 见 光 、 红 外 图 像

◼ 目 标 识 别 、 目 标 跟 踪



3.3 远距离紫外微小火源识别系统



序号 基本参数 技术指标

1 成像类型 高光谱成像

2 波段范围 0.45~1.0μm

3 谱段数 110

4 光谱分辨率 5.5nm

5 像元数 1200

6 空间分辨率 0.2m@100m

7 最大帧频 150fps

8 数据接口 千兆以太网

9 存储容量 512GB

10 供电 12VDC

11 整机功耗 ≤20W（相机10W）

12 整机重量 ≤2Kg

13 工作温度 -40℃-+60℃

14 预留接口 IMU+GPS

15 尺寸包络 245mm×82mm×125mm

3.4 机载高光谱成像仪

军事伪装检测
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产品简介 数据输出

点云成像 目标识别



轻小型全固态激光雷达系列产品，是公司面

向智能机器人、无人车、无人机等应用领域，推

出的轻小型双模式、全固态、面阵成像的激光雷

达产品，主要用于三维目标识别、智能机器视觉

及测量等应用。

该系列产品具有动态性能好、精度高、环境适

应性强、测量范围广、集成方便等特点。已在工

业机器人、航天合作目标交会对接、航天非合作

目标识别抓取等系统中得到应用。

4.1 全固态面阵激光雷达



深度数据 1

•类型：int16
•单位：mm
•大小：320×240

幅值数据 2

•类型：int16
•范围：0～65535

•大小：320×240

灰度数据 4

•类型：int16
•范围：0～2047

•大小：320×240

点云数据 3

4.2 四种数据输出



4.3 点云数据及三维建模
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水下大视场激光通信

水下远距离激光通信



指标 带宽 输入电压 通信距离 通信区域 误码率 重量 体积

参数 100MHz 24V 30m ±5° ≤10-5 5kg Φ200*300

应 用 领 域

◼ 适 用 于 水 下 潜 器 与 中 继 通 信

◼ 适 用 于 水 下 潜 器 间 的 运 动 中 通 信

产 品 特 点

◼ 大 视 场 、 面 阵 发 射 激 光 通 信

◼ 低 误 码 、 断 点 续 传 机 制

◼ 蓝 绿 激 光 双 向 通 信 机 制

5.1 水下大视场面阵激光通信机



指标 带宽 输入电压 通信距离 通信区域 误码率 重量

参数 20MHz 24V ≥200m ≤1° ≤10-5 ≤5kg

应 用 领 域

◼ 适 用 于 水 下 潜 器 与 中 继 通 信

◼ 适 用 于 水 下 潜 器 间 的 运 动 中 通 信

产 品 特 点

◼ 窄 线 束 、 远 距 离 激 光 通 信

◼ 低 误 码 、 断 点 续 传 机 制

◼ 支 持 水 下 粗 捕 获 、 精 跟 踪 功 能

设 计 参 考 ， 研 制 中

5.2 水下远距离激光通信机
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谢谢！


